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lzegges Ind i et bibliotek, hvor C compileren sa kan
" nte netop de rutiner, den har brug for. Den mulig-
ned harman ikke i pascal, her findes kun mulighed for
Jnline pfogrammermg"d v.s. assembler programmet
skai skrtvesr pascal programmet som hex koder, her
skal man alts& selv overseette sitassembler program.

~ Basic. ¢
Jeg har sourcekoden til INTEL's MCS BASIC-52
der er den indbyggede basic interpreter i INTEL's
8052AH microcontroller. Jeg har provet atassemblere
sourcekpden, og pravet programmeti computer prin-
tet. Det yirker - dog er computerprintet ikke forberedt
til at braggnde EPROM'er pa den made som de fore-
slar, men sourcekoden vil kunne rettes til. Det krae-
ver, at der bliver lavet et print med den ekstra hard-
ware som det er ngdvendig for at breende EPROM’en,
samt lidt tilpasning af sourcekoden: Det skulle vaere
_ret eneste,der kraeves, for at BASIC'en kan bruges
' ptlmaltsammen med dette print. Ved at anvende en
80C32 ‘dg en ekstern EPROM, far man en CMOS
udgave af basic computeren, 8052AH-BASIC fas
nemlig kun i NMOS udgave !
Programmerlng i basic kan alle nok vaere med til,
dog synes jeq at selve programatvikiingen gar noget
_Iangsom i forhold til pascal og C. Det skyldes, at
basic'en er en fortolker, d.v.s. at basic programmet
ikke bliver oversat til maskinkode som ved en pascal
eller C compiler men at basic’en ser i programmet,
hvilken kommando den skal udfere, og udferer den
sa. ;it'
Ved \galg af programmeringssprog vil jeg foresla for
den ugvede, at man veelger pascal eller basic, maske
C. Detté skal ses i lyset af hvilke sprog der program-
meresi, blandtens venner, forséhar man enmulighed
for at sparge her.

Foratkunne udnytte 80C31, er det nedvendigmed
en databog OKI har udgivet MSM80C31 User's
manual som jeg har haft meget gleede af. Angaende
forskeihge programmeringssprog henvisestil diverse
forskellige beger angéende dette emne. Der findes
efterhanden et stort udbud af bager omkring pro-
grammering. Det er maske ikke muligt at finde nogle
boger lige om programmering af en 80C31, men
bager, der omhandler grundprincipper for program-
mering ide forskellige sprog, findes der mange af.
Man m4 sa selv tilpasse den opnaede viden sa den
passer til den CPU, vi her anvender. Man ma ikke
regne med at kunne lzere at programmere af de
bager der folger med en assembler eller compiler, de
forteeller kun om retningslinierne, hvad man ma og
ikke mé, for den konkrete assembler eller compiler.

~ .donitor Software.
Her falger en beskrivelse af de monitorkomman-

doer, der ikke er selvforklarende:
h: Hjeelp, giver en oversigt over alle kemmandoer.
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m: Udlaeser data fra RAM, 128 byte ad gangen,
kaldes med adresse [e0100].

e: Udlaser data fra EPROM, 128 byte ad gangen,
kaldes med adresse [e0000]

¢: Udlaser klokken og dato, forssetter indtil der
sendes en karakter. '

s: Indstiller klokken, kaldes med data [sTTMMSS-
DDMMAA.

. Fylder ram med data, kaldes med data [f5A].

t: Tester ram og udskriver hgjeste ram adresse.

p: Szetter i printer mode, d.v.s. data modtaget pa
den serielle iinie sendes ud pa centronic output.
ESC returnerer til normal mode.

u: Upload programfil fra PC til ram, Intel hex for-

mat.

Upload programfil fra PC til ram, binger format.

. Udlaeser Dipswitch stilling.

Saetter i Power down mode.

Saetter i idle mode.

Afprever Watchdog.

Skriv Data til RAM, ka[des med adresse og data

[r0100.3D].

T@Twesyg

Det er ligegyldig om der sendes store eller sm&
bogstaver til monitoren.

Udlaser data fra RAM eller EPROM

M elier E efterfulgt af en adresse vil udlaese fra
adressen og 128 byte frem af de data, der erirarmn’en
eller eprom’en. M eller E efterfulgt af RETURN for-
saetter med udlaesningen af de naeste 128 byte.

Test ram.

Starter med fra adresse 0 at teste ranm'en, forst
med 55H dernaest med AAH, forsaetter indtil der eren
adresse der ikke virker korrekt. Derefter udskrives
adressen pa sidste ram adresse der virkede. Med 1
stk 32 Kbyte ram kreds-monteret er sidste adresse
32767, og med 2 stk 32 Kbyte monteret er den sidste
adresse 65503.

Printer mode.

Her sendes modtaget data fra den serielle linie
direkt ud pa den paralielle printer port. ESC returne- -
rer til normal kommando mode.

Power down.
Saetter CPU'en i power down mode, kun reset af

CPU'en kan genstarte den. For at denne kommando
skal virke, skal watchdog enafbrydes, jumper 18 skal
vaere afbrudt.

ldie mode.

Saetter CPUen i idle mode. CPWens oscillator
fortsaetter, program afviklingen stoppes, men den
interne timer forsaetter med at give interrupt for hver
5 mS. Hver gang den interne timer giver et interrupt,

0Z JUNI 1982




eller der modtages en karakter pa den serielle linie,

' pliver CPU’en genstartet. Hvis det er ettimer interrupt,

szettes derigen tilidle mode, mens hvis deter etseriel
interrupt, kontrolleres der for om den modtagne ka-
rakter er et i. Modtages der eti, gar monitor program-

mertilbage til kommando mode, ellers sasttes CPU'en

igen i idle mode.

Afpreve Watchdog. :
Monitor programmet stopper med at resette
watchdog'en for hver 5 mS. Hvis watchdog'en ikke er

- frakoblet, skal der komme etreset signal indentor 0,1

sekund.

Upload, hex format
Giver mulighed for at kunne sende det program

_man har lavet, seriel over til computeren og gemme

deti RAM'en. P& computeren kan man sa skifte over

-~ titatkere detprogram, derliggeri RAM'en. Detsparer
tid, hver gang man skal braende EPROM, og maske

kan man undveere en eprom braender, lige til man
selv laver en | Start med at sende et u til computeren.
Derefter sendes filen med objektkoden i INTEL HEX
format. | INTEL HEX format starter alle linier med et
kolon .-, filen kan lases med en almindelig tekst
editor. Programoverfarelsen stopper nar filen ikke er
leengere, og monitor programmet returner til kom-
mando niveau. Sluk for computeren, skift til program
RAM (J2 og J3), og teend for computeren. Gompu-
teren kerer nu pa det program, man har uploadet til
ram. Pas pa, her m& program memory 0g data
memory ikke ligge pA samme adresse, bestemmes i
compiler, ellers vil programmet blive overskrevet
med data og s& gar der kuk i det.

Upload, binzer format.

Samme som under upload hex format, her skal
filen der skal sendes over bare vaere i binaer format.
Binger format er det man far ud af Circuit's pascal
compiler, filen kan ikke leeses med en tekst editor.
Efter 5 sekunder uden modtageise af data returneres
til kommando mode.
Indstilling af uret. '

Indstilling af kiokken og dato foregér pa en gang. S
efterfulgt af timer, minutter, sekunder, bindestreg,
dato, maned og ar. Efterfolgende RETURN indlaeser

klokken og dato i uret.

Udizeser klokke og dato.

‘Senderklokkesleet og dato, efterfulgtafen Carridge
Return, cursor tiibage til start af linien, derved skifter
udskriften pa skaarmen ikke ny linie hele tiden, men

tidspunkt og dato bliver pa samme linie.

Lige nogle sma noter.
Her er lige nogle sma noter til dem som vil til at

programmere:
OZ JUNI 1992

Husk at RTC’en skal have ca 1 sekund efterat der
er sat strom pa kortet, fer derkan kommunikeras med
den.

Hvis eller nar der skrives program til Centronic
printer porten, skal det huskes, at efter at have sat
data op pa output, skal ACK signalettil printeren have
en hvis minimums taengde, f.eks 108, for at printeren
nar at opfatte det. '

Lad os sa komme igang

Det var s& de ting der skal til for at du kan starte op
med at lave en lille styring, formalet bestemrmer du
selv | Husk at der findes naesten ingen ulaselige
opgaver - der findes kun opgaver af forskellig sveer-

hedsgrad.

Efter software omtalen, kommer her nogjé sma
forslag til udvidelser af hardwaren. En monterings-
vejledning og komponentlisten, samt en gversigt
over alle stikforbindelser. '

Externe tilbygninger.

Display:

@nsker man at tilslutte f.eks et 4 ciffer 7-segment
LED display til computeren, go res det nemmest med
en MOTOROLA MC14499. Den indeholder muttiple-
xer der kan styre 4 stk. 7-segment display, samtseriel
interface, s& man via 3 ledninger fra computergn kan
styre udieesningen pa displayet. @nsker man 5 ciffre
kan anvendes MOTOROLA MC14489. M(14489
kan derud over skrive bogstaver pa 7-segment display.

Tastatur: .
Tastatur tilsluttes som et matrix, og sa aftaster man
matrixet medjaevne ens mellemrum, f.eks. 50 ms, for

at se om der er trykket pa en tast.

+ 5 Vdc

Yoo
GND

tE—
L

MC 12489 I_—I o — S S— S
LI

#2
N

T =~ & D

bota
Cock
Enable:

323




Input

[} + 5 vde
ook M a oo o
Locg . A Vdd
Dsta —_— @ MC 402
Clogk — e GND
=)

Digital input:

*Skalman bruge flere end de input der ertil radighed
pa printet, kan man udbygge antallet af input med
MC14021 der er et 8-bit statisk skifteregister med
:nput Her kreeves 3 ledninger, clock, data, latch.
Forst loader man input til kredsen ind i et 8-bit
sklftereglster dernzest skiftes data ud til computeren.
Herved overfgres, hvad der stod pa de 8 input.

[t — Vod

Pato —_— O MC 4004 Oul enab,
GNDY
Qs Qd [=5] @2 a1 20

Clock — ¢P
QG

Oufpuf

Dlgltal output

Skal antallet af output @ges, kan man anvende en
MC14094 der er et 8-bit statisk skifteregister med
putput. Detkraever 3ledninger, clock, data, latch. Her
gkifter man data serielt ud til et skifteregister og
dernaest udlzeser man indhoidet fra skifteregisteret
ud i output latchene, hvor efter data kommer ud pade

§ output.

EEPROM
= Skal der gemmes mindre masngde data og er der
ikke brug for batteri back-up kan man anvende en
EEP ROM. EEPROM'en laeses og skrives f.eks serigl
som den her viste X24C01, der indeholder 128 Byte.
Der kan dog kun skrives ti hver byte i EEPROM ca.
100.000 gange. Hettil har jeg en udskrift af et as-
sembier program der viser hvordan man kan kommu-
nikere med en EEPROM.
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+ § vae

T —

- S0A NC P

Data

Clock

S o] NG T

Analog input:

Behovet for at kunne male en analog spasnding vil
hurtig opstd. Mange af de signaler som findes i
naturen findes kun som analoge signaler, det kan
vaere antenne rotorens position, malt ved hjaelp af et
potentiometer, temperaturen i rummet eller § luft-
strgmmen fra PA-trinnet. Disse signaler konverteres
til et digitalt signal, i en ,analog til digital konverter”, en
ADC. Den analoge speending omsaettes til et tal, som
kan behandles af computeren. Her kan man sa
vaelge, hvor stor oplgsning man gnsker, 8, 10, 12
eller 16 bit. Vaelger man 3 bit oplesning, og har man
f.eks. et indgangssignal der kan svinge mellem 0 -5
Vdc, far man en oplesning pa:

5:285:256 =0,02 Vdc.

Det betyder, at den mindste aendring i signalet vi
kan male er 20 mV. @nsker vi at kunne male mindre
spaendingsaendringer, skal vi have fati en ADC med
10, 12 elier 16 bit. Udover antallet af bit, skal man
veelge hvor hurtig man gnsker spaendingskonver-
teringen foretaget. Man kan {4 ADC’er med konver-
teringstider mindre end 5 uS og op til ca. 0,1 sekund.

Monterings vejledning til print ver. 1.0 - 9124:

1. U8, C18 og C20 findes ikke i diagrammet og pa
printet.

2. Jeg vil anbefale, at man monterer sokler ved U1
CPU og U3 EPROM.

3. X1 lgftes lidt fra printet, ellers kan huset méske
kortslutte nogle af banerne under den.

4. Modstandsnetvaerkene RN1, RN5 RNG skal
vende rigtigt, prikken pa modstanden skal sidde
udfor prikken pa printet.

5. Modstandsnetveerk RN4 skal have ben 1, den
med prikken, udfor U2 ben 1, derved traekker man
adresse/data bussen til GND. | modsat ende er
der et hul tilovers, som kan anvendes hvis man vl
have adresse/data bussen's pull-up modstande
til Vee.

6. R4 monteres normalt ikke, se hardware beskri-
velse.

7. Hullerne til batteriet er blevet for sma, klip lidt af
siden af benene, sa gar det nok.
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8. Hullerne til de 3 potede stiftlister er ogsa blevet for
sma, stiftlisterne kan evt. loddes selv om de ikke
er sat helt igennem printet.

9. C17 er gaet hen og blevettil en kondensator med

.. 2,54 mm benafstand, her skal benene bare bajes

- lidt sammen.

10. Fastspaendingshuliemetil J9,J11,J13 0g J15 har

en for lille anullarring, d.v.s. @-en uden om hullet

" erfor lilte. Hvis D-sub stikkene spaandes fast, ma
man ikke stramme det for meget, da der er en
chance for at @delaegge forbindelsen mellem
hullet og de smé baner der gar til hullet. Der skal
endvidere anvendes skruer af plastic eller benyt-
tes plastic skiver under skruehovederne.

Komponentliste.

Ui

uz
us

Ue
uz

Us
usg
10
Ut
Utz
U13
U4
Uuis
uie
U7
Uu1g
g
S w20

X1
X2
c1
Cc2
C3
c4.
c5

Ce

80C31

74HCT373
27C256-15

43256-20
MAX691

MAX232
SMC5242C

74HCT30
74HCT20
74HCTO8
74HCT32
74HCTO4
74HCT238
74HCT373
74HCT373
74HCT373
74HCT373
74HCT373
74HCT373

11,0592 MHz.

32,768 kHz.

27pF - 100 Vdc.

~ 27pF - 100 Vdc.

10 pF

2.5pF - 15pF

47nF - 63Vdc.

47nF - 63Vdc.

OZ JUN! 1992

Single-Chip Microcontroller.
40 pol sokkel for U 1.

Octal D-type transparentlatch.
Cmos eprom, kan erstattes af
27C512-15.

28 pol sokkel for U 3.

Cmos ram 32 KB.
Microprocessor supervisory
circuits.

RS232 Drivers/Receivers.
Cmos real time clock med bat-
teri backup.

8-input NAND

Dual 4-input NAND

Quad 2-input and.

Quad 2-input or.

Hex inverter.

3-1ine to 8-1ine decoders.
Octal D-type transparent latch.
Octal D-type transparent latch.
Octal D-type transparent latch.
Octal D-type transparent latch.
Octal D-type transparent latch.
Octal D-type transparent latch.

X-tal, HC-18. HC 49/U
X-tal, NDK mu-206s. MX38

Keramisk kondensator,
philips 222268210279.
Keramisk kondensator,
philips 222268210279,
Keramisk kondensator,
philips 222268210108.
Fitm trimmer, 5,6 mm,
philips 222280823159.
SIBATIT keramisk konden-
sator.

" SIBATIT keramisk konden-
sator.

C7
C8
Cc9

C10
C11

c12
C13
C14
Ci15
Ci16
C17

ci8
Cc19

G20
c21

c22
c23
C24
C25
C26
c27
Cc28
C29
€30
C31
R1

R2

R3

R 4

R5
R6

RN 1
RN 2

47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vde.
47nF - 63Vdc.

100 nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.

10 uF - 100 Vdc.
10 uF - 100 Vdc.
10 uF - 100 Vdc.
10 uF - 100 Vdc.
10 uF - 100 Vdc.

47nF - 83Vdc.
47nF - 63Vdc.

47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 83Vdc.
47nF - 63Vdc.
47nF - 83Vdc.
100 uF - 25Vdc.
4K7
10K
100 K
10K

22R
22R

100K - 8
27R - 4

SIBATIT keramisk konoi"en-
sator.
SIBATIT keramisk konden-

sator,
SIBATIT keramisk konden-

-sator.

Film kondensator.
SIBATIT keramisk
kondensator.

Rubycon 100TWSS10,
elektrolyt.

Rubycon 100TWSS10,
elektroiyt.

Rubycon 100TWSS10,
elektrolyt.

Rubycon 100TWSS10,
elektrolyt. .
Rubycon 100TWSS10,
elektrolyt. :
SIBATIT keramisk
kondensator.

SIBATIT keramisk
kondensator.

SIBATIT keramisk
kondensator.
SIBATIT keram:skkondén-
sator.
SIBATIT keramisk konden—
sator.
SIBATIT keramisk konden-
sator.
SIBATIT keramisk konden-
sator.
SIBATIT keramisk konden-
sator.
SIBATIT keramisk kondén-
sator.
SIBATIT keramisk konden-
sator.
SIBATIT keramisk konden-
sator. -
SIBATIT keramlsk konden—
sator.

Rubycon 25TWSS1 00
elektrolyt.

Modstand SFR25.
Modstand SFR25.
Modstand SFR25.
Modstand SFR25.
Modstand SFR25.
Modstand SFR25.

_ Sil modstands netvaerk, paréjiel
Sil modstands netvaerk, seriel
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RN3 27R-4  Sil modstands netvaerk, seriel

RM4 100K-8  Sil modstands netvaerk, parallel
RN5§ 100K -8  Sil modstands netvaerk, parallel
HN@ 100K - 8  Sil modstands netveerk, parallel

B1 CRUSN 1+2PCB thh!um batterl 3Vvdc, 175 mAh,

sw_;_'_,; 8-bit dipswitch.
J1 .. 90120-0763+7859 3 pol. stiftliste, jumper,
J2 SOF;O2LO-0763+7859 3 pol. stiftliste, jumper,
3 goﬁozlb-omaﬁssg 3 pol. stiftliste, jumper,
Ja o 20076247850 2 ool. stiftliste, jumper,
J5 Soaozlb-omzf?asg 3 pol. stiftliste, jumper,
J6 go%ozlb-omznssg 2 pol. stiftliste, jumper,
J7 50’31"2'6-0762”359 2 pol. stiftliste, jumper,
J8 §5p706;l26-8681 26 pol. lige header med eject,
Molex.

J9  87135-3351 25 pol D-sub stik, Molex, hun.
J10  5576-26-BGS1 26 pol. lige header med eject,
" Molex.
J11  87135-3351 25 pol D-sub stik, Molex, hun.
J12  90120-0762+7859 2 pol. stiftliste, jumper,
- 2pol.
J13  87136-3351 25 pol D-sub stik, Molex, han.
J14  5576-26-BGS1 26 pol. lige header med eject,
- Molex.
J15  87138-3351 25 poi D-sub stik, Molex, han.

Ji6  Et stykke afklip

J17  90120-0763+7859 3 pol. stiftliste, jumper,
;2 pol

J18  90120-0762+7859 2 pol. stiftliste, jumper,
- 2pol.

Computerprint for RAC, Ver 1.0 - 9124

Afprevning.

Etler samlingen kontrolleres for kortslutninger, og
printet kan evt. afvaskes med isopropylalkohol, for at
fierne loddelakken fra loddetinet. Husk at montere
EPROM med monitorprogrammet. Start med at til-
slujte til variabel stremforsyning. Start fra 0 volt, og
skru langsom op til 5 volt, under overvagelse af
stramforbruget, der ikke ma overstige ca. 35 mA.
Strgmiorbruget vil lige under 4,65 volt ligge paca.15
mA,; og over 4,65 volt, vil det pludseligt stige til ca. 30
mA da CPUen ferst kan starte over 4,65 volt p.g.a.
supply monitoren, Dernaest tilsluttes tit en PC'er eller
terminal, og afprgvningen af computeren med
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monitorprogrammet kan starte. Virker RS-232 kom-
munikationen ikke, kontroller at Tx og Rx er forbundet
rigtig, dernaest om hastighed, antal bit og paritet er
sat korrekt op.

Oversigt over tilslutningsstik.

Oversigt over signalerne pa de forskellige stik.
Viser endvidere sammenhanget mellem 26 poI
fladkabel og 25 pol sub-D stik.

Control.
Jis J15  Funktion.
26 pol 25 pol han

1 13 CPU port 1.0.
2 25 CPU port 3.0, seriel input, 5 V.
3 12 CPU port 1.1.
4 24 CPU port 3.1, seriel output, 5 V.
5 11 CPU port 1.2.
6 23 CPU port 3.2, interrupt 0.
7 10 CPU port 1.3.
8 22 CPU port 3.3, interrupt 1.
9 9 CPU port 1.4,
10 21 GPU port 3.4, timer O ekstern clock.
11 8 CPUport 1.5.
12 20 CPIJ port 3.5, timer 1 ekstern clock.
13 7 CPU port 1.6.
14 19  CPU port 3.6, write data.
15 6 CPU port 1.7.
16 18 CPU port 3.7, read data.
17 5 Output 2.4, write adresse FFFF bit 4.
18 17 Input 2.4, read adresse FFFF bit 4.
15 4 Output 2.5, write adresse FFFF bit 5.
20 16 Input 2.5, read adresse FFFF bit 5.
21 3 Reset output.
23 2 Stel forsyning.
24 14 + 5 Vdc forsyning.
25 1 Stel forsyning.
26 + 5 Vdc forsyning.
RS-232.

J13  Funktion

25 pol han

1 Stel.

2 RS-232 seriel output.

3 RS-232 seriel input.

4 RS-232 RTS output.

5 RS-232 CTS input.

7 Stel.
Input - output
J8 J9 Funktion.
26 pol 25 poi hun
1 1 Output 1.0, write adresse FFFD bit 0.
2 14 Input 1.0, read adresse FFFD bit 0.
3 2 QOutput 1.1, write adresse FFFD bit 1.
4 15 Input 1.1, read adresse FFFD bit 1.
5 3 Output 1 2 write adresse FFFD bit 2.
6 16 Input 1.2, read adresse FFFD bit 2.
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Output 1.3, write adresse FFFD bit 3.
8 17 Input 1.3, read adresge FFFD bit 3.
9 5 Output 1.4, write adresse FFFD bit 4.
10 18 Input 1.4, read adresse FFFD bit 4.
11 6 Output 1.5, write adresse FFFD bit 5.
12 19 Input 1.5, read adresse FFFD bit 5.
13 7 Qutput 1.6, write adresse FFFD bit 6.
14 20 tnput 1.6, read adresse FFFD bit 6.
15 8 Output 1.7, write adresse FFFD bit 7.
16 21 Input 1.7, read adresse FFFD bit 7.
17 9 Output 2.0-, write adresse FFFF bit 0.
18 22 Input 2.0, read adresse FFFF bit 0.
19 10 Output 2.1, write adresse FFFF bit 1.
20 33 Input 2.1, read adresse FFFF hit 1.
21 11 Output 2.2, write adresse FFFF bit 2.
22 24 Input 2.2, read adresse FFFF bit 2.
23 12 Output 2.3, write adresse FFFF bit 3.
24 25 Input 2.3, read adresse FFFF bit 3.
25 Stel forsyning.
26 + 5 Vdc forsyning.

Centronic printer port.

J10 J11  Funktion.

26 pol 25 pol hun

1 1 Qutput 2.7, write adresse FFFF bit 7.
3 2 Output 3.0, write adresse FFFE bit 0.

5 3 Qutput 3.1, write adressé FFFE bit 1.
6 16 Output 2.6, write adresse FFFF bit 6.
7 4 Qutput 3.2, write adresse FFFE bit 2,
8 17 + & Vdc forsyning.

9 5 Qutput 3.3, write adresseé FEFE bit 3.
10 18 Stel.

11 6 Output 3.4, write adresse‘ FFEE bit 4. _
12 19 Stel.

13 7 Qutput 3.5, write adresse FFFE bit 5.
14 20 Stel.

15 8 Output 3.6, write adresse FFFE bit 6.
16 21 Stel.

17 9 Output 3.7, write adresse FFFE bit 7.
18 22 Stel.

19 10 CPU P3.3, interrupt 1 via J7, ACK.
20 23 Stel.

21 11 Input 2.6, read adresse FFFF bit 8.
22 24 Stel.

24 25 Stel.
25 13  input2.7, read adresse FFFF bit 7.

Det var sa det.
Det var sa mit lille hjiemmeprojek. Hébér atdethar

vakt interesse hos nogle, og at det Jég her har
beskrevet har hjulpet nogle igang med en meget
interessant gren af vores hobby. :

Tips vedrarende 110 volt 350-400 Hz

variotransformatorer

Af OZ5PZ P.K.S. Rosenbeck, Mosbaekvej 29, Skivum, 9240 Nibe

Ovennavnte variotransformatorer er, trods deres
frekvensomrade, anvendelige for radioamaterer.

Jeg har selv fremstillst flere stramforsyninger med
sadanne variotransformatorer. Fidusen ligger i, at
man bruger en fast transformator foran vario-
transformatoren. Denne transformator skal afgive
30-40 volt pa sin sekundaervikling, samt en strem der
er lige sa stor som variotransformatorens patrykte.

Variotransformatoren, som jeg anvendte, var en
med 3 sektioner pa hver 6 A, samt en spaending pa
110 volt og 350 Hz frekvens patrykt. Fidusen ved
denne méade at regulere pa er, at man nzesten i ingen
keleplade skal have pa sin reguleringstransistor, idet
man med variotransformatoren forudindstiller,

(pressetter), DC speaendingen til den regulerbare
stromforsyning, séaledes at der kun vil veere et
speendingsfald pa omkring 1 volt over serietran-
sistoren ved fuld belastning. Skal man salédes bruge
f.eks. 5 volt og 15 A, vil der kun veerg; en effekt-
afseettelse pé ca. 15W|serletran313toren (Her skal
dog bruges mere end en transistor, da det ikke er
nemt at finde en transistor der kan holde til denne.
store stram). Samme effektafseettelse erfjzeldende,
hvis man i stedet for skal bruge 24 volt og 15 A. Her |
presetter man igen spandingen med variotrans- |
formatoren, saledes at der er et spandlngsfald pa
omkring 1 volt ved fuld belastnlng gver serie-

transistoren.
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